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（一）應用寇次巴氏判定式求下列二圖的自由度，並說明其為何種運動鏈。
	   [image: e01-01]
自由度 =                    
運動鏈種類 =                 
	   [image: e01-02]
自由度 =                    
運動鏈種類 =                 


（二）應用簡諧運動計算程式，算出下列條件A點位於水平軸投影B點的位移、速度、加速度；
	(a)位移、速度、加速度關係圖

	(b)位移、速度、加速度關係圖

	(c)位移、速度、加速度關係圖


  並繪製位移、速度、加速度的關係圖。
[image: ]
1. 振幅R=100，角速度W=1，角度θ=55°求B點的
位移=_________________________________________
速度=_________________________________________
加速度=_______________________________________
1. 振幅R=120，角速度W=0.85，角度θ=125°求B點的
位移=_________________________________________
速度=_________________________________________
加速度=_______________________________________
1. 振幅R=65，角速度W=1.25，角度θ=235°求B點的
位移=_________________________________________
速度=_________________________________________
加速度=_______________________________________
	[image: J:\Tutorial\Tutor105\_Tut_機構學\6_考試卷\sshot-1.jpg]


（三）(a)寫出組成四連桿機構的基本條件為何? 

			  (b)應用葛世浩(Grashof)定律判斷
1.曲柄搖桿機構    

2.雙曲柄機構  

3.雙搖桿機構  

（四）如圖所示之偏位滑塊曲柄機構 H = 30 cm ；R = 80 cm ；L = 280 cm 求下二題解
			  (不可只寫答案 ，要列出計算式)	[image: ]

			  (a) 此機構滑塊的衝程 S = ?


		  (b) 當θ= 60° 計算出滑塊距離X = ?

	
	
（五）如圖所示之四連桿機構 A = 150 cm ；B = 180 cm；C = 195 cm ; D=200 cm ; E =70 cm ;
α= 35° ;δ=18° 求下二題解[image: ]

(a) 用AutoCAD繪出E桿端點的軌跡曲線
DWG圖檔需上傳至交作業資料夾內。
	[bookmark: _GoBack]40502xxx_mt5a.dwg


                             
 




(b)當θ=55°時計算出E桿的端點座標，及C桿的 β角度=? 
Ex=___________  ;  Ey=_______________  ;β角度=_______________
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